Rheinische Friedrich-Wilhelms-Universität Bonn

Institut für Informatik I

Dr. Elmar Langetepe Annette Ebbers-Baumann

Übung 9 Bewegungsplanung für Roboter SS 2001 Lösung Aufg. 1 und 2.

Mittwoch, 13.00 Uhr s.t., HS 1001

t

(10, −8) (4, −8)

(4, −12)

(15, −9)

(14, −4)

(10, −2)

(15, −1)

(27, −11)

(17, −17)

(19, −11)

(22, −9)

(8, −11)

(1, −15) (10, −15)

P_1

P_2

P_3

P_4

(19, −6)

(25, −3)

(15, −14) (23, −14)

(25, −16)

−R s R

(1.5, −1.5)

(1.5, 1.5) (−1.5, 1.5)

(−1.5, −1.5)

(0, 0)

(0, 3)

Postanschrift: Universität Bonn Institut für Informatik I Römerstr. 164, D-53117 Bonn

Telefon: +49 (2 28) 73–4322 73-4135 Fax: +49 (2 28) 73–4321 Email: Elmar.Langetepe@informatik.uni-bonn.de ebbers@informatik.uni-bonn.de

(10, −8) (4, −8)

(4, −12)

(15, −9)

(14, −4)

(10, −2)

(15, −1)

(27, −11)

(17, −17)

(19, −11)

(22, −9) (8, −11)

(1, −15) (10, −15)

P_1

P_2

P_3

P_4

(19, −6)

(25, −3)

(15, −14) (23, −14)

(25, −16) s

t

2